
Je toto vechno nebo maji impliciti metody i jine vybody ?
Vechno to nen-c podirame senastability"

unistabilita metod pro ODR (A-stabilita)

Stabilita metod pro ODR je "
boluzel" matouci pojem , Etery'

nodpovida primo definici stability z naseho kurzu -
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>e v principa o studium interake zaokrouhlovacich

a jimich softwarich dyb a kombretn metody
->e o kvalitative vlastrosti aproximace a jestli Intovlastnosti
odpovidaji vlastnostem presneho resent.

-> definuje se na zablade t. testoracirormic: LHJtaka Dahlquistova rormice
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ItResem' testovaci rormice : y(t) = e prolibovotué Jec
-> bude nas zajimat kvalitativmi

choram nascho reseu pro ruzna JEC (
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reseu' explodije

⇒ly (t ) l=lyco ) l=(- - Fesesneminivelikost

#0l => (y()) = leSt) * 0---resems konverguje d0



Expliciti Euler

; Implicitni Euler
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Vidalumsvetebychom radiabyti aby numericks metody

produtovaly aproximace ,
ktere se chovaji , automaticky Evalitativespravne"
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· = --- pravetehdy kdyzJ = 0
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mikoliv obecne us takex" ---nezarislenat

n explimpe tady musimepocitat : d ≡ Reld)ti.Im(6 ) = : α ti β eH :t

Mttd = Htatitβ⇒ UP=(M± ¿Eβ) (it β)=.= 1 + tCα+β] ± 2E∝

Tedy pro libovolue's = < + is existije To >0 : FtcTo explo
impl

=> X" jou jen "podminéne" - za vrzitich poduinet ma T (rbi e
seX"zmeni na ir"

V praxi vetsinou popisujeme & pracujemes modely realueto svetaareally set vetsinon neexploduje

E historicky & prakticky se tedy vice studuj' problemy odporidationRe(d) = 0"a

tedy se ustabilo metodam , proktere · rikatA-stabili (Azabsolute)



· expliciti Euler je podminent A-stabili
Ribamefedy ,

ze ( za ureitich podminek naT(

· implicitni Euler je nepodminent A-stabilne'
le bez podmine nat

zecnendefinice pro dalsi jednobrokove metody :
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pro moji konkretui metodu majde funkci RC
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ze pro th testoraci vormici plats yut = Yn
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ProSplEuler R obecn musim vgjata

defimajuoblast stability Y : - {EGEIR
m) redy polud TJEY , pak je postoprost Elynl], omezeno

expl. Euler
: impl . Fuler :
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K3 : Rekneme
,
ze metoda je A-stubilni , pobud EY

記 ε比 IRe(z3≤0}

Va: Explicitin metody typu Runge-Kutta nemohou but A-stabilnz:
m tedy vidime

, Elexpliciti vs. implicitni" ma jeste datsidimenzi" - explicitie metody nemohou bit A-stabili

a tedy pokud nevolime mas krok T dostate ne maly ,
muze se stat

,
ze T:JkY pro Re(s) < 0 & a mase

numeriche resem muza oscilorat a rust made vechny meze Izatinco prese reseu zistara omezene)


